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SUBIECTE PENTRU SUSȚINEREA EXAMENULUI DE LICENȚĂ  

Specializarea IAIE 

1. Acţionări Electrice  

1. Care sunt metodele de reglare a vitezei la acționarea electrică cu motor asincron trifazat și 
care sunt criteriile care stau la baza alegerii uneia dintre acestea ? 

2. Care este principiul frânării contracurent pentru cupluri statice pasive la acționarea electrică 
cu motor asincron trifazat și care sunt câteva dintre avantajele / dezavantajele  acestei metode 
? 

3. Care este principiul de funcționare al unui sistem de reglare a vitezei cu m.c.c. și redresor 
comandat și care sunt principalele elemente ce compun structura acestuia ? 

4. Care este principiul de funcționare al unui sistem de acționare electrică motor asincron trifazat 
pentru reglarea vitezei prin recuperarea energiei de alunecare și cum se face reglarea vitezei în 
cazul unui sistem de reglare la putere constantă ? 

5. Care este principiul de funcționare al unui sistem de acționare electrică motor asincron trifazat 
și convertor static de tensiune și frecvență și care sunt elementele ce compun partea de forță a 
unui sistem de acționare cu circuit intermediar de tensiune continuă variabilă ? 
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2. Sisteme cu microprocesoare 

1. Arhitecturile von Neumann și Harvard: scheme bloc, caracteristici.  

2. Structura standard a unui microprocesor: schema bloc, principiul de funcționare.  

3. Arhitectura microprocesorului INTEL 8086: schema bloc, principiul de funcționare.  

4. Sintaxa unei instrucțiuni în limbaj de asamblare, instrucțiuni aritmetice și logice, exemple.  

5. Sintaxa unei instrucțiuni în limbaj de asamblare, instrucțiuni de transfer, exemple. 



Bibliografie: 
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3. Programarea roboților 

1. Componentele fundamentale ale sistemului robot 

2. Cerintele sistemului de conducere 

3. Sisteme de referinta 

4. Programarea miscarii 

5. Metode de programare a robotilor 
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4. Echipamente numerice 

1. Microcontrolerul 80C51. Elemente generale, schema bloc. 

2. Microcontrolerul 80C51. Timerele. 

3. Microcontrolerul 80C51. Generarea unui impuls modulat în durată 

4. Structura unei bucle de reglare numerică. 



5. Discretizarea modelelor continue. 

6. Prelucrările de semnal şi informaţie în regulatoarele digitale.  

7. Algoritmi cvasicontinui tipizaţi. 

8. Automate programabile. Structura, caracteristici, ciclul de funcţionare. 

9. Programarea automatelor în LADDER.   

10. Programarea automatelor în GRAFCET.  
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