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FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1. Institutia de invatdmant superior

Universitatea din Craiova

1.2. Facultatea

Inginerie Electrica

1.3. Departamentul

Inginerie Electrica. Energetica si Aerospatiala (D25)

1.4. Domeniul de studii

Inginerie Electrica

1.5. Ciclul de studii universitare

Licenta

1.6. Forma de organizare

Invatamant cu frecventi

1.7. Programul de studii

Inginerie electrica si calculatoare

2. Date despre disciplina

2.1. Denumirea disciplinei

Echipamente electrice si electronice pentru
autovehicule/ D251ECL870

2.2. Titularul activitatilor de curs

S.I. dr. ing. Andreea-Maria NEACA

2.3. Titularul activitatilor de seminar/
laborator

S.I. dr. ing. Andreea-Maria NEACA

2.4. Anul de studiu | 4 2.5. Semestrul | 2| 2.6. Tipul de E 2.7. Regimul | DOP
evaluare disciplinei

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice

3.1. Numarul de ore pe saptaimana | 3 din care: 3.2 2 3.3. -/1/-
curs seminar/laborator/proiect

3.4. Total ore din planul de 42 din care: 3.5 28 3.6. 14

invatamant curs seminar/laborator/proiect

Distributia fondului de timp - ore/sapt.

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 26

Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 12

Pregitire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 7

Tutoriat -

Examinari 6

Alte activitati: consultatii, cercuri studentesti 7

3.7. Total ore studiu individual 58

3.8. Total ore pe semestru 100

3.9. Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1. de curriculum

Studentul trebuie sd posede cunostinte de specialitate dobandite la urmatoarele
discipline: Sisteme cu microprocesoare, Teoria sistemelor si reglaj automat,
Prelucrarea numerica a semnalelor, Simularea circuitelor electrice,
Monitorizarea si diagnoza echipamentelor electrotehnice, Aplicatii in
MATHCAD si MATLAB / Medii de calcul ingineresc .

4.2. de competente

Este utild cunoasterea unor tehnici de analiza, modelare matematica si
simulare, si notiuni privind sistemele cu microprocesoare.

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare
a cursului

Predarea cursului se face atat in sistem clasic, la tabla cat si cu
videoproiectorul. Explicatiile sunt insotite de rationamente logice si exemple




aplicative; acestea sunt derulate in timp real, in interactiune stransa cu studentii
din sald. Se asigura suport de curs in format electronic si acces la repere
bibliografice existente in biblioteca universitatii.

Se asigura suport de curs in format electronic si acces la repere bibliografice
existente 1n biblioteca universitatii.

Document de referintd: Metodologia derularii activitatilor desfasurate in UCv
n sistem on-line.

Materialele necesare sunt puse la dispozitia studentilor in format electronic atat
pe Google Classroom cét si pe Evidenta studentilor.

Repartizarea timpului alocat cursului respecta urmatoarea structura:

- 60% notiuni teoretice;

- 40% exemple aplicative.

5.2. de desfasurare
a laboratorului

Studentii au la dispozitie platforme de laborator, ca suport pentru lucrarile
practice. Sald de laborator echipata cu videoproiector si conexiune la
Internet.

Se folosesc platformele Google Classroom pentru transfer de documente si
comunicare in scris, respectiv Google Meet pentru interactiune audio-video.

6. Obiectivele d

isciplinei - rezultate asteptate ale invatirii la formarea cirora contribuie

parcurgerea si promovarea disciplinei

1.

2.

Cunostinte

Studentul/Absolventul va putea:

descrie, identifica, sumarizeazd concepte de inginerie electricd, cum ar fi
functionalitatea, capacitatea de multiplicare si costurile legate de proiectare si modul in
care acestea sunt aplicate pentru realizarea proiectelor de inginerie.

explica si interpreteaza desenele care detaliaza proiectarea produselor, a instrumentelor
si a sistemelor de inginerie electrica;

1.

2.
3.

Aptitudini
(Abilititi)

Studentul/Absolventul:

specificd proprietati tehnice ale bunurilor, materialelor, metodelor, proceselor,
serviciilor, sistemelor, software-ului si functionalitatilor, prin identificarea si raspunsul
la nevoile particulare care urmeaza sa fie satisfacute in functie de cerintele clientilor.
creeaza schite si desene tehnice prin utilizarea de software specializat;

selecteaza si aplicd metodele actuale de modelare, calcul, proiectare si testare pentru
specializarea lor

1.

Responsabilitate
si autonomie

£l

Studentul/Absolventul:

lucreaza in echipa si, daca este necesar, preia coordonarea echipei.

7. Continuturi

7.1. CURS Modalitatea Metode de predare Fond de timp
de alocat (ore)
desfagurare
1. Generalitati. Componente electrice si fatd in fata | Predarea cursului se 2
electronice utilizate la autovehicule face pe baza suportului

Conductoare

si izolatoare. de curs in format

2. Generalitati. Componente electronice fatd in fata
pasive Componente electronice active.
Relee, intreruptoare, comutatoare,
sigurante electrice si alte componente rationamente bazate pe

electronic, utilizand un 2
sistem de proiectie.
Explicatiile sunt
insotite de

3. Sistemul de alimentare cu energie fatd in fatd | suport matematic si 2

electrica Conditii generale de




functionare ale echipamentelor electrice
si electronice. Pozarea, dispunerea si
montarea conductoarelor si
receptoarelor electrice Scheme electrice
si simboluri.

Sisteme de alimentare cu energie
electrica Acumulatorul auto
Alternatorul auto Sisteme de pornire
Sisteme de incarcare Sisteme de
aprindere Sisteme de injectie

fatd in fata

Sisteme mecatronice. Instrumentatie de
masurare Senzori auto. Actuatoare auto.
Retele de comunicatii si protocoale.
Unitatea de control motor cu ardere
interna (ECU).

fata in fata

Sisteme electrice si electronice
auxiliare

Sistemul de iluminare Sistemul de
semnalizare si avertizare Stergatoare de
parbriz Sistem de avertizare acustica

fatd in fata

Sisteme electrice si electronice
auxiliare

Geamuri electrice Aer conditionat
Oglinzi, scaune si plafon retractabil
Airbag-uri si centuri de siguranta
Monitorizarea presiunii rotilor Sisteme
de inchidere/deschidere centralizata
Sisteme de alarma

fata in fatd

Sisteme electronice de sigurantd activa
Sistem de antiblocare a rotilor in timpul
franarii (ABS) Sistem de control al
tractiunii (ETC/ASR) Control
electronic al stabilitatii (ESP) Sistem de
asistare a franarii (BAS)

fata in fata

Sisteme electronice de siguranta activa
Sistem electronic de distribuire a fortei
de franare (EBD) Sistem adaptiv de
navigatie (ACC) Sistem de control
activ al caroseriei (ABC) Alte sisteme
active de siguranta

fata in fata

10.

Controlul electronic in autovehicule
Sisteme de control moderne. Principii
de control: Sisteme de control pentru
MAS; Sisteme de control pentru MAC

fata in fata

11.

Controlul electronic Tn autovehicule
Controlul transmisiei automate Control
EGR Controlul vitezei de croaziera
Controlul instalatiilor de iluminat

fata in fata

12.

Sisteme de diagnoza

Echipamente de diagnoza electronice
Sisteme expert utilizate in diagnoza
OBD Coduri de diagnoza

fata in fata

exemple aplicative;
acestea sunt derulate n
timp real, in
interactiune stransa cu
studentii din sala.




13. Norme si arhitectura AUTOZAR in fatd in fata 2
industria Automotive

14. Tool-uri folosite in arhitectura AUTOZAR | fata in fata 2

Bibliografie:

1. Neaca A., Echipamente electrice si electronice pentru autovehicule, notite de curs, format
electronic, Facultatea de Inginerie Electrica, Universitatea din Craiova, Evidenta Studentilor si
Google Classroom.

2. Reif K. — Automotive mechatronics. Automotive Networking, Driving Stability Systems and
Electronics, Springer, 2015

Fraden J. — Handbook of modern sensors, Springer, 2004

Ribbens W.B. — Understanding Automotive Electronics, Elsevier Science, U.S.A., 2017

Gosea |. — Instalatia electrica si electronica a automobilului, Editura Info, Craiova, 1999

A. Galip Ulsoy, Huei Peng- Automotive Control Systems, Cambridge University Press, 2012

N|o|os~w

Using Simulink and Stateflow in Automotive Applications,
https /Iwww.ee.hacettepe.edu.tr/~solen/Matlab/MatLab/Matlab,%20Simulink%20-
%20Using%20Simulink%20and%20Stateflow%20in%20Automotive%20Applications.pdf

7.2. Seminar/laborator/proiect Modalitatea Metode de predare Fond de timp
de alocat (ore)
desfasurare

1. Protectia muncii. Aparate folosite pentru | fatd in fatd | Se urmareste permanent 2
determinarea marimilor specifice din implicarea tuturor
cadrul sistemelor electrice auto. studentilor in realizarea

2. Senzori auto. Actuatori auto. fata in fatd | experimentelor si 2
Exemplificare intelegerea algoritmilor de

3. Sistemul de iluminare, semnalizare si fatd in fatd | simulare. 2
avarie. Simularea sistemului.

4. Comanda stergatoarelor de parbriz. fata in fata 2
Simularea sistemului.

5. Calculatorul de bord (ECU). Retele de fatad in fata 2
comunicatii auto.

6. Diagnoza OBD si depanare defecte auto. | fata in fata 2

7. Recuperare lucrari restante fata in fata 2

Bibliografie:

1. Neaca A., Echipamente electrice si electronice pentru autovehicule — platforme de laborator,
Evidenta Studentilor si Clasa Google Classroom.

2. A. Galip Ulsoy, Huei Peng- Automotive Control Systems, Cambridge University Press, 2012

3. Using Simulink and Stateflow in Automotive Applications,
https://www.ee.hacettepe.edu.tr/~solen/Matlab/MatLab/Matlab,%20Simulink%20-
%20Using%20Simulink%20and%20Stateflow%20in%20Automotive%20Applications.pdf

4. Matlab Help Center https://ch.mathworks.com/help/sps/ug/automotive-electrical-system.html

8. Ribbens W.B. — Understanding Automotive Electronics, Elsevier Science, U.S.A., 2017

9. Gosea l. — Instalatia electrica si electronica a automobilului, Editura Info, Craiova, 1999

8. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Disciplina raspunde concret cerintelor actuale de dezvoltare si evolutie pe plan national si international
atdt a invatdmantului tehnic superior, cat si a mediului economic, in domeniul ingineriei electrice si
calculatoare. Disciplina vine in intdmpinarea asteptarilor angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent
programului prin continutul orelor de curs si laborator. Continutul cursului a fost adaptat in urma
consultarii cu titularii disciplinelor de domeniu si de specialitate, precum si cu reprezentantii unor agenti
economici din regiune: Bosch, Forvia, Continental.



https://www.ee.hacettepe.edu.tr/~solen/Matlab/MatLab/Matlab,%20Simulink%20-%20Using%20Simulink%20and%20Stateflow%20in%20Automotive%20Applications.pdf
https://www.ee.hacettepe.edu.tr/~solen/Matlab/MatLab/Matlab,%20Simulink%20-%20Using%20Simulink%20and%20Stateflow%20in%20Automotive%20Applications.pdf
https://www.ee.hacettepe.edu.tr/~solen/Matlab/MatLab/Matlab,%20Simulink%20-%20Using%20Simulink%20and%20Stateflow%20in%20Automotive%20Applications.pdf
https://www.ee.hacettepe.edu.tr/~solen/Matlab/MatLab/Matlab,%20Simulink%20-%20Using%20Simulink%20and%20Stateflow%20in%20Automotive%20Applications.pdf
https://ch.mathworks.com/help/sps/ug/automotive-electrical-system.html

9. Evaluare

Tip activitate

9.1. Criterii de evaluare

9.2. Metode de evaluare

9.3. Pondere din nota

finala
Tntelegerea si asimilarea Verificare pe parcurs si
ge Examen scris
materiei predate la curs, Baremul de notare este
aplicarea cunostintelor ) .
comunicat studentilor. 0
9.4. Curs pentru rezolvarea unor e 60%
S N Document de referinta:
aplicatii practice in . L
o Metodologia derularii
cadrul lucrarilor de A N
activitatilor desfasurate in
laborator. P .
UCv in sistem on-line
Laborator:
La laborator, studentii
trebuie sa parcurga
9.5. urmatoarele etape : Verificare pe parcurs si 40%

Seminar/laborator/proiect

- Studiul materialului
predat la curs si a
platformei de laborator

teme

9.6. Standard minim de performanta

TG — testul final

Obtinerea a minim 50 % din punctajul verificarilor pe parcurs si examenului final.
Nota finala se va calcula conform relatiei: N=0.60xTG+0.40xAp

Ap — media notelor de la activitatea de laborator din timpul semestrului si a temelor
Calculul notei finale se face prin rotunjirea la nota intreaga a punctajului final.

Data completarii
30.09.2025

Data avizarii in departament

Titular de disciplina, 5
S.L. dr. ing. Andreea-Maria NEACA

Semnatura titularului

Director de departament,
S.l.dr.ing. Radu-Cristian DINU

Semnatura directorului de departament,




